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Keller HCW: Ein Unternehmen für Ihre Zukunft?

Intelligente Industrieroboter-Anlagenkonzepte: 
Zwei Anwendungsbeispiele

Lutz Jankowski
Gebietsvertriebsleiter

Keller HCW GmbH
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Der Weg in einen neuen Lebensabschnitt
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Eine von vielen Türen kann die Firma Keller sein

Keller ist ein international agierender Anlagenbauer aus dem Münsterland
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Hier finden Sie uns

Ibbenbüren-Laggenbeck
(NRW)

328 Mitarbeiter
23 Auszubildende

Mellrichstadt
(Bayern)

26 Mitarbeiter
3 Auszubildende
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1894

Gründung KELLER,
in Laggenbeck

2019

125 Jahre KELLER
1910

Durchbruch in
der Mechanisierung - Erste
automatische Abschneiderlinie

1949

Entwicklung des ersten
KLIMA Kammertrockners

Erster Roboter
in der Grobkeramik -
Anfang der 90er Jahre

2018

Größter Ofen der Welt,
1.700 t/Tag in Saudi Arabien

Unsere Geschichte

1992
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Produkt- und Dienstleistungspalette

 Analyse des Tonmaterials

 Maßgeschneiderte Kundenlösungen 

 Automatisierung für nahezu alle Arten von 
keramischen und artverwandten Produkten

 Roboterapplikationen

 Abschneider- und Stanztechnologie
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 Trockner und Öfen

 Service und Schulung

 Maschinen zum Schälen von Kunststofffolien

 Hochpräzise Mess- und Regeltechnik

Produkt- und Dienstleistungspalette
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Welche Möglichkeiten bieten sich für Sie in der Keller Gruppe
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Intelligente Industrieroboter-Anlagenkonzepte: 
Zwei Anwendungsbeispiele

- Ziegelmischanlage

- Entschachteln von Palettenstapeln
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Historie

- Erste realisierte Roboteranwendung in einem Ziegelwerk 1992
- Bis heute weltweit nahezu 1.000 Roboteranwendungen realisiert
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Allgemeines

Gründe für den Einsatz eines Roboters:

- Höchste Verfügbarkeit, da ausgereiftes Serienaggregat

- Universal einsetzbar (z.B. unabhängiger von Störkannten)

- Flexibilität in der Anwendung

- Funktionale Erweiterbarkeit

- Schonendes Handling des Endproduktes

- Roboter übernehmen unangenehme, anstrengende oder die Gesundheit 
gefährdende Arbeiten

- Roboter verrichten auch unliebsame Tätigkeiten. Ihr Motivationsniveau ist
gleichbleibend hoch

- Der Roboter als Antwort auf den Facharbeitermangel
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Intelligente Industrieroboter-Anlagenkonzepte: 
Zwei Anwendungsbeispiele

- Ziegelmischanlage



13

Um eine schöne Farbabstufung ohne 

störende Farbabweichungen zu 

gewährleisten, mischen Sie am besten 

Steine aus 4 bis 5 Paketen. Sie sollten die 

Steine diagonal entnehmen, wie auf dem 
Schema der Pakete angegeben.

Verarbeiten Sie Ziegel aus mehreren 

Paketen gleichzeitig. Indem Sie diese Ziegel 

mischen, erzielen Sie ein natürliches 

Farbspiel.

Klinker für natürliches Farbspiel 

quermischen, d.h. aus mindestens vier 

verschiedenen Paketen gleichzeitig 

verarbeiten. Saugfähige Klinker vornässen!

Aufgabenstellung auf der Baustelle
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Mischbilder
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Aber wie?
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So nicht?!
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Die Situation am Arbeitsmarkt
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Intelligente Industrieroboter-Anlagenkonzepte

Ziegelmischanlage: 
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Intelligente Industrieroboter-Anlagenkonzepte

Ziegelmischanlage: 
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Das Ziel!

Format: Format: NF

Format-Nr: 1

Zuführung:

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20

Zuführung 1 Standard Palette 1.094.386-0 37,5% x x x 3

Zuführung 2 Standard Palette 1.094.386-0 37,5% x x x 3

Zuführung 3 Standard Palette 1.094.386-0 25,0% x x  2
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Abführung:

Abführung Standard Palette 1.094.386-0

Auswahlfelder (Werden vom Bediener ausgewählt)

Formatabhängig (Vorgabe durch Software)

%-

Anteil

Ziegel Position innerhalb der Mischung

Zuführung

Palette: Versandpaket

Palette: Versandpaket
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Intelligente Industrieroboter-Anlagenkonzepte: 
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Roboter zum Entschachteln inkl. Qualitätsprüfung von Palettenstapeln

Intelligente Industrieroboter-Anlagenkonzepte: 
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Die Situation

Paletten werden 
verschachtelt angeliefert

und müssen für die weitere 
Verwendung entschachtelt

werden
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Die Situation

Paletten werden teils
in einem qualitativ schlechten

Zustand angeliefert
und müssen sortiert werden
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Die Kriterien

Was bedeutet
„qualitativ schlechter Zustand“?
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Die Lösung
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Das Projekt

Roboter
vs.

Handarbeit
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Von der Simulation zur Realisierung
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Wir bekommen alles in den Griff!
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Roboter verrichten auch unliebsame Tätigkeiten
Ihr Motivationsniveau ist gleichbleibend hoch!


